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Требуется решить нелинейное уравнение вида   

    )(;0)( XXDfxf  .      (1) 

Причём 
)2(

DCf  , оператор )(' xf  непрерывно обратим. )(' xf  - произ-

водная по Фреше и в D существует *x - решение уравнения (1). 

Неполный прогноз коррекции. 

Пусть 
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DCf  ,   Bxf 
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, Dx . 

Шаг 1. Решается линейное уравнение относительно nx : 

),()(/ nn xfxxf   n=0,1,2,...    (2) 

Шаг 2. Вносится поправка в вектор 
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Шаг 3. Если )( 1nxf < ,где   - малая величина, то конец просчётов, 

иначе переход на шаг 4. 

Шаг 4. Определяется новая шаговая длина: если 
)( 1nxf

< ,)( nxf  то 

,11n , иначе  

,
)(

)(
,1min

1

1 


















nn

nn
n

xf

xf




   ,
)(

)(

1

1




n

nn
n

xf

xf 
   n=0,1,2,…,   

2

00    (4) 

и осуществляется переход на шаг 1. 

Полный прогноз коррекции. 

Шаг 1. Решается линейное уравнение относительно поправки nx  

  ,...2,1,0   , nxfxxf nnn     (5) 

Шаг 2. Вносится поправка в вектор xn 

 13
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  xnnn xxx    (6) 

Шаг 3. Если   1   ,1  nxf (параметр останова), то конец просче-

тов, иначе переход на шаг 4. 
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Шаг 4. Определяется новая шаговая длина: если    nn xfxf 1 , то 

n  принимает значение 1, иначе  
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и осуществляется переход на шаг 1.[1] 

Решение системы          
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производилось методом Ньютона, методом неполного прогноза и методом 

полного прогноза. Решения получены с точностью 10
-12

, при n=50. Резуль-

таты вычислений сведены в следующую таблицу. 

 Время решения(мсек) Число итераций 

Метод Ньютона 402 382 

Метод неполного про-

гноза 

251 332 

Метод полного прогно-

за 

85 40 

В результате вычислительного эксперимента для системы (10) лучшим 

оказался метод полного прогноза (5)  (9). 
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